Schema zapojenia elektriniky RBA4R10 pre pohon ROAD-400
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A DOLEZITE! - pohon je pripraveny (nastavenie z vyroby)pre montaz vpravo, ale ak treba, mbzete ho namontovat
vlavo, priGom treba vykonat kroky zobrazené na obr.
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1 OBMEDZENIE POUZITIA

Dizka kridla (m) Maximalne cykly/hod. Maximalne nepretrzité cykly
do 5 20 15

5-7 16 12

7-8 14 9

Vaha kridla (kg) Percento cyklov
do 200 100%

200 =+ 300 85%

300 = 400 70%

?  ELEKTRICKE ZAPOJENIA

Typ kabla Maximalna dizka

Zapojenie
A NAPAJANIE 1 kébel: 3 x 1,5 mm? 30m*
B MAJAK S ANTENOU 1 kébel: 2 x 0,5 mm? 20m
1 koaxialny kabel typ RG58 20 m (odporucana < 5 m)
C FOTOBUNKY 1 kabel: 2 x 0,25 mm? (TX) 30m
1 kabel: 2 x 0,25 mm? (RX) 30m
D KLUCOVY SELEKTOR 2 kéble: 2 x 0,5 mm? ** 50 m
E PRIMARNE CITLIVE HRANY 1 kébel: 2 x 0,5 mm?2 *** 30m
F MOBILNE HRANY 1 kébel: 2 x 0,5 mm? *** 30 m
* Ak je kabel napajania dihsi ako 30 m, vyZaduje sa kabel s vac¢sim prierezom, napriklad 3 x 2,5 mm? a je potrebné bezpecnostné
uzemnenie v blizkosti pohonu.
ok Dva kéable 2 x 0,5 mm? sa mdzu nahradit jedinym kablom 4 x 0,5 mm?.
ok Ak sU pritomné viac ako jedna hrana, vid v odseku 4.1 “Vstup STOP” pre odpori&any typ zapojenia.
ok Na zapojenie mobilnych hran na posuvné kridla treba pouzit vhodné zariadenia, ktoré umoznuju spojenie, aj ked je kridlo v pohybe.

1.2 - Zapojenie elektrickych kablov:

L nalo -
al a 4 o]o apo

Svorky Funkcia Popis
ANTENA - Vstup pre zapojenie antény radiového prijimaca

\¥_‘ Anténa je zabudovana v majaku, alternativne je vSak monzé pouzit externd anténu alebo ponechat
kus drotu, ktory je uz pritomny na svorke a sluzi ako anténa.

1-2 KROK-ZA-KROKOM| - Vstup pre zariadenia, ktoré oviadaju pohyb
Je mozné zapojenie kontaktov typu normélne otvorené (NO).

3-4 STOP - Vstup pre zariadenia, ktoré zablokuju alebo pripadne zastavia prebiehajlci manéver
Vhodnou Upravou vstupu je mozné zapojit kontakty typu normalne zatvorené (NC), normalne
otvorené (NO) alebo zariadenie s kontStantnym odporom. Blizsie informacie o STOP su uvedené v
odseku 4.1 - Vstup STOP.

1-5 FOTO - Vstup pre bezpednostné zariadenia ako fotobunky
Zariadenia zasiahnu pocas zatvarania a obratia manéver. Je mozné zapojenie kontaktov typu
normalne zatvorené (NC). BlizSie informacie o FOTO su uvedené v odseku 4.1 - Fotobunky.

4-6 FOTOTEST - VZdy, ked je aktivovany manéver, budu skontrolované vSetky bezpecnostné zariadenia a jedine
ak ma test pozitivny vysledok, manéver sa zacne. Toto je mozné s pouzitim Specialneho typu
zapojeni; vysielace fotobuniek “TX” sU napajané nezavisle od prijjmacov “RX”. BlizSie informacie o
zapojeni sU uvedené v odseku 4.1 - Fotobunky.

7-8 MAJAK - Na tento vystup je mozné zapojit majak zn. Nice (pre vyber modelu vid Technické parametre -
kap. 9). PoCas manévru majak vydava zablesky: 0.5 s rozsvieteny a 0.5 s zhasnuty.




3 PROGRAMOVANIE

3.1 - Programovacie tladidla

Na riadiacej jednotke pohonu ROAD su k dispozicii niektoré programovatelné funkcie. Nastavenie funkcii sa robi prostrednictvom 4 tlagidiel,
ktoré sa nachadzaju na riadiacej jednotke, a zobrazuje sa prostrednictvom 4 led: L1, L2, L3, L4(R).

Nastavenia z vyroby by mali vyhovovat vacsine poZiadaviek, ale mézu byt kedykolvek upravené prisluSnou procedurou programovania, vid
odsek 3.6

Tlacidla | Funkcia

Open A Tlagidlo “OPEN” umozfiuje ovladat otvaranie brany;
alebo posuvat sa smerom hore v programovani.

Stop / Tlagidlo “STOP” umoznuje zastavit manéver; ak je stlacené dihsie ako 3 sekundy,
Set umoznuije vstupit do programovania, v rezimoch popisanych dale.

Close v Tlacidlo “CLOSE” umoZfiuje ovladat zatvaranie brany;
alebo posuvat sa smerom dole v programovani.

Radio Tlagidlo “RADIO” umozfiuje ukladat do paméte a vymazavat vysielade, pouzivané
(=) s pohonom ROAD.

3.2 - RYCHLA KONFIGURACIA

Funkcia ‘Rychla konfiguracia’ umoZriuje skréatit ¢as spustenia prevadzky pohonu. Funguje len s prazdnou pamétou. .
Touto procedurou sa stanovi a uloZi do paméte konfiguracia vstupu STOP, pritomnost alebo nie zapojenia vstupu FOTO v rezime “Fototest”,
polohy otvorenia a zatvorenia a pripadny vysiela¢, ulozeny v pamati v ReZime 2 s prikazom Krok-za-krokom.

Procedura ukladania do pamate

Tabulka 6 - Procedira Rychlej konfiguracie
01. Dajte branu do polovice drahy.

02. Zablokujte motor.

03. Nastavte smer v stlade s polohou pohonu vodi kridlu.

04. Zapnite elektrické napéjanie zo siete do riadiacj jednotky a pockaijte 10 s.

o 10s
05. Stlacte a pustite tlacidlo A. V4
06. Faza naditania zariadeni: i,
Led L2 a L3 rychlo blikaju pocas celého trvania nacitania a brana 2al3 AN
vykona zatvorenie, otvorenie a zatvorenie.
M= M= =
06. Led L4(R) vydava 1 zablesk za sekundu: stlacte a pustite tladidlo vysielada, N (5 , ¥4
ktory chcete ulozit do paméte. N —
L4R) .
A Ak ukladanie do pamate prebehlo spravne, led L4(R) na riadiacej jednotke
vyda 3 zablesky.
Zopakuijte proceduru s kazdym vysielatom, ktory chcete ulozit do paméte. © © ©
Faza ukladania do pamate sa ukondi, ak po&as 10 sekind nebudl uloZené L4(R)

dalSie vysielace.

NI/ NI/ NI/

AN AN AN



3.3 - Nacitanie poloh otvorenia a zatvorenia brany

Je potrebé, aby riadiaca jednotka rozoznala polohy otvorenia a zatvorenia kridla. V tejto faze sa nadita dizka kridla od koncového spinada pri
zatvoreni po koncovy spinac pri otvoreni, potrebna pre vypocet bodov spomalenia a bodu Ciastocného otvorenia.

Okrem pol6h je v tejto faze naditana a uloZzena do pamate konfiguracia vstupu STOP a pritomnost alebo nepritomnost zapojenia vstupu FOTO
v rezime “Fototest”.

01. | Odblokujte motor a branu dajte do polovice drahy; potom motor znovu zablokuite.
02. | Podrzte stcasne stlacené tlagidia CLOSE V¥ a SET.
03. | Pustite tladidla, ked sa zaGne manéver (priblizne po 3 s).

04. | Skontrolujte, &i prebiehajlici manéver je zatvaranie, inak stlacte tlagidio STOP prepnite selektor smeru otvarania, potom zopakujte
vSetko od bodu 01.

05. | Pockajte, kym riadiaca jednotka dokonci fazu nacitania: zatvorenie, otvorenie a zatvorenie.

06. | Stladte a pustite tlacidlo Sbs na vykonanie kompletného otvaracieho manévru.

07. | Stladte a pustite tlacidlo Sbs na vykonanie kompletného zatvaracieho manévru.

Ak sa toto vSetko nestane, treba okamZite vypnut napajanie riadiacej jednotky a s najvacsou pozornostou skontrolovat elektrické zapojenia. Ak
na konci nacitania led L2 a L3 blikaju, znamena to chybu; vid kapitoly 5 (Diagnostika) a 6 (Co robit, ked...). Faza nacitania dizky kridla a
konfiguracie vstupov STOP a FOTO sa méze kedykolvek zopakovat, aj po montazi (napriklad, ked sa posunie jeden zo strmerfiov koncovych
spinacov): je potrebné zopakovat proceduru od bodu 01.

3.4 - Kontrola pohybu kridla
Po nagitani dizky kridla sa odportica vykonat niekolko manévrov a skontrolovat spravny pohyb brany.

01. | Stladte tlacidlo SbS na ovladanie otvaracieho manévru; skontrolujte, i otvaranie brany prebieha hladko, bez zmien rychlosti; len ked
je kridlo 50 az 30 cm od koncového spinaca pri otvoreni, musi spomalit a zastavit zasahom koncového spinaca 2+3 cm od
mechanického dorazu pri otvoreni.

02. | Stlagte tlacidlo SbS na ovladanie zatvaracieho manévru; skontrolujte, &i zatvaranie brany prebieha hladko, bez zmien rychlosti; len
ked je kridlo 50 az 30 cm od koncového spinaéa pri zatvoreni, musi spomalit a zastavit zasahom koncového spinaca 2+3 cm od
mechanického dorazu pri zatvoreni.

03. | Po¢as manévru skontrolujte, ¢i majak vydava pravidelné zablesky: 0,5 s svieti a 0,5 s je zhasnuty.

04. | Vykonajte viacero manévrov otvorenia a zatvorenia s cielom odhalit pripadné vady montéZe a nastavenia alebo anomalie, ako
napriklad body s nadmernym trenim.

05. | Skontrolujte, ¢i upevnenie pohonu ROAD, ozubeného hrebena a strmeriov koncovych spinacov je pevné, stabiiné a dostato¢ne
odolné aj pocas prudkého rozbehu alebo brzdenia pohybu brany.

3.5 - Zabudovany radiovy prijimac¢

V riadiacej jednotke je zabudovany radiovy priima¢ pre dialkové ovladanie, ktory funguje na frekvencii 433.92 MHz a je kompatibilny s
nasledovnymi typmi vysielaCov (kedZe typ kddovania je odliSny, prvy ulozeny vysielaC urCuje aj typ ostatnych, ktoré budl ukladané do paméte
nasledne - moznost zapamatania max. 100 vysielacov):

Podporované kédovanie je: Flor, O-code a Smilo.

3.6 - Programovanie funkcii

Programovanie sa deli do dvoch skupin:
e Programovanie prvého stupnia (odsek 3.6.1): funkcie nastavitelné spésobom ON-OFF; v tomto pripade led L1, L3 zobrazuju jednu funkciu. Ak
led svieti, funkcia je aktivna, ak je zhasnuta, funkcia je deaktivovana (tabulka 5).

e Programovanie druhého stupna (odsek 3.6.3): parametre nastavitelné na stupnici hodnét (od 1 do 3); v tomto pripade kazda led L1, L2, L3
zobrazuje nastavenu hodnotu spomedzi 3 moznych (tabulka 7).

3.6.1 - Funkcie prvého stupna (funkcie ON-OFF)
Programovatelné funkcie na ROAD su dostupné na 2 stupnoch:

Prvy stupen: funkcie nastavitelné sp6sobom ON-OFF (aktivna alebo deaktivovana); v tomto pripade kazda led L1....L3 zobrazuje jednu
funkciu. Ak je rozsvietena, funkcia je aktivna. Ak je zhasnuta, funkcia je deaktivovana. Vid tabulku 5.

a 5 - Programovatelné funkcie: prvy stupen
Led Funkcia Popis

L1 Spomalenie dihé/kratke Tato funkcia umoznuje volbu, Ci aktivovat dihé alebo kratke spomalenie.
Ak je funkcia deaktivovana, nastavené spomalenie je “kratke”.

L2 Rychlost motora Tato funkcia umoznuje vybrat rychlost otvarania a zatvarania pohonu medzi 2 stupfiami:

“rychla”, “pomala”.
Ak je funkcia deaktivovana, nastavena rychlost je “pomala”.

L3 Automatické zatvorenie Tato funkcia umoZfiuje automatické zatvorenie brany po uplynuti naprogramovaného
Casu pauzy. Z vyroby je Cas pauzy nastaveny na 30 sekund, ale mbze byt upraveny na
15 alebo 60 sekund (vid tabulku 7).

Ak je funkcia deaktivovana, fungovanie je “poloautomatické”.

Poc¢as normalneho fungovania pohonu ROAD led L1, L2, L3 su bud rozsvietené alebo zhasnuté, na zaklade stavu funkcie, ktord predstavuju.
Napriklad L3 svieti, ak je aktivne “Automatické zatvaranie”.



3.6.2 - Programovanie funkcii prvého stupna (funkcie ON-OFF)

Z vyroby su vSetky funkcie prvého stupna nastavené “OFF”, ale mbzu sa kedykolvek zmenit, ako je uvedené v tabulke 6. Poas vykonavania
procedury davajte pozor, pretoze mate k dispozicii maximalny ¢as 10 s medzi stlacenim jedného a druhého tladidla, inak sa procedura
automaticky ukondéi a do paméte sa uloZia Upravy vykonané do toho momentu.

Tabulka 6 - Procedira na zmenu funkcii prvého stupna

01. Podrzte stlacené priblizne 3 s tlacdidlo Set. 36
02. Pustite tlacidio Set, ked led L1 za¢ne blikat Y =
. ) . 5 L1
03 Stlacdte a pustite tlacidio A/V, aby ste posunuli zablesky na led, ktora predstavuje funkciu, V4 \éj
* ktoru chcete upravit. @ N
04 Stlagte a pustite tlacidlo Set, aby ste zmenili stav funkcie L& I Nl
" (kratke zablesky = OFF; dihé zablesky = ON). SET| /TN N
05. Pockajte 10 s na ukoncCenie programovania uplynutim maximalneho ¢asu. % 10s
A Body 03 a 04 sa mdzu zopakovat pocas tej istej fazy programovania, aby sa nastavili ON alebo OFF dalSie funkcie.

3.6.3 - Funkcie druhého stupna (nastavitelné parametre)

Tabulka 7 - Funkcie druhého stupna (nastavitel'né parametre)

Led Parameter Stupenn | Hodnota Popis
L1 Nizka Upravuje citlivost kontroly sily motora pre
, . prispdsobenie  sa typu brany. Nastavenie
L1 Sila motora L2 Stredna “Vysokd” je vhodnejdie pre brany velkych
L3 Vysoka rozmerov a tazké.
L1 Otvor - stop - zatvor - otvor
Funkeia - Upravuje postupnost prikazov priradenych k
L2 L2 Otvor - stop - zatvor - stop vstupu SbS alebo k 1. radiovému prikazu (vid
Krok-za-krokom .
L3 Kondominiova tabulky 5 a 6).
L1 15 sekund . - v
5 - Upravuje Cas pauzy, t.j. ¢as pred automatickym
L3 Cas pauzy L2 30 sekund zatvorenim. M4 efekt len vtedy, ked je aktivne

L3 60 sekund automatické zatvorenie.

Poznamka: parametre vyznacené sivou farbou su nastavenia z vyroby.

VSetky parametre mézu byt nastavené podla Zelania bez akejkolvek podmienky; len nastavenie “Sily motora” si méze vyzadovat zvliaStnu

pozornost:

® Neodporuca sa pouzivat vysoké hodnoty sily na kompenzaciu skuto¢nosti, ze kridlo ma nenormalne body trenia; prehnana sila méze byt na
Skodu fungovania bezpecnostného systému alebo méze poskodit kridlo.

® Ak sa ovladanie “sily motora” pouziva ako pomocny systém na znizenie narazovej sily, po kazdom nastaveni zopakujte meranie sily, ako
predpisuju normy EN 12453 a EN 12445,

® Opotrebenie a atmosferické podmienky maju vplyv na pohyb brany, preto je treba pravidelne prekontrolovat nastavenie sily.

3.6.4 - Programovanie funkcii druhého stupna (nastavitelné parametre)

Z vyroby su parametre nastavené tak, ako je v tabulke 7 zvyraznené s “ 7, ale mbézu sa kedykolvek zmenit, ako je uvedené v tabulke 8. PoCas
vykonavania procedury davajte pozor, pretoze mate k dispozicii maximalny ¢as 10 s medzi stlacenim jedného a druhého tlacidla, inak sa
procedura automaticky ukonci a do pamaéte sa ulozia Upravy vykonané do toho momentu.

Tabulka 8 - Procedira na zmenu funkcii druhého stupna

01. Podrzte stlacené priblizne 3 s tlacidlo Set. ¥
SET) 35
02. Pustite tlacidlo Set, ked led L1 zacne blikat. \(‘){ +
L1 SET|
03. Stlacte a pustite tlacidlo A/V, aby ste posunuli zablesky na led predstavujucu funkciu, Y4

ktoru chcete upravit.
04. Podrzte stlacené tlaCidlo Set az do bodu 06.

05. Pockajte priblizne 3 s, potom sa rozsvieti led, ktora predstavuje aktualny stupen parametra, LA
ktory chcete upravit. (Gel) T\
06. Stlagte a pustite tlacidlo A/V, aby ste nastavili led, ktora predstavuje hodnotu parametra. (&) Y4 )(‘)j
SET| TN

07. Pustite tlagidlo Set. 4




08. Pockajte 10 s na ukondenie programovania uplynutim maximalneho ¢asu. éi@
10s

A Body 03 a 07 sa mbzu zopakovat pocas tej istej fazy programovania, aby sa upravili dalSie parametre.

3.7 - Ulozenie vysielaéa do pamite
Kazdy vysielac, ktory ma byt pouZivany v systéme, musi byt uloZeny do paméte radiového prijimaca riadiacej jednotky; ukladanie vysielacov do
pamate mdzete robit dvomi spdsobmi: Rezim 1 a ReZzim 2 (odseky 3.7.1 a 3.7.3).

3.7.1 - UloZenie vysielaca do pamite v ReZime 1 Tabulka 9 - Procedira ukladania Rezim 1

V tomto rezime je funkcia tladidiel vysielaCa fixna a kazdému tlacidlu

zodpoveda na riadiacej jednotke prikaz uvedeny v tabulke 9. Vykonava sa Tiazldio Prikaz

jedina faza pre kazdy vysielaC a budu vyuzité vSetky jeho tladidla. Pocas T Krok-za-krokom
tejto fazy nie je dolezité, ktoré tlacidlo bude stlacené. T Giastosné otvorenie
Poznamka - Jednokandlové vysielade maju len tladidlo 1, dvojkandlové T3 Otvor

vysielaCe len tlacidla 1 a 2. T4 Zatvor

3.7.2 - Procedira ukladania do pamdéte v Rezime 1

Tabulka 10 - Procedira ukladania do pamate v Rezime 1

01. Podrzte stladené aspori 5 s tladidlo radio (‘€2 na riadiacej jednotke. 4
(= 54
02. Ked sa rozsvieti led, pustite tlacidlo. N 4
TN (&=
03. Do 10 sekdnd podrzte stlacené aspori 5 sekund 1. tlacidlo vysielaca, ktory ukladate do paméte, A 4 4
a potom tlacidlo pustite. —95s
Ak ulozenie do pamate prebehlo spravne, led L4(R) na riadiacej jednotke vyda 3 zablesky. NUVRSVENY
A Zopakujte proceduru s kazdym vysielaGom, ktory chcete ulozit do paméte. O; O O
Féza ukladania do paméte sa ukondi, ak 10 sekund nebude ulozené nic.

3.7.3 - UloZenie vysiela¢a do paméte v ReZime 2 Tabulka 11 - Prikazy dostupné v Rezime 2

V tomto rezime mdze byt kazdé tladidlo vysielaca priradené k jednému Tiagidlo Prikaz
zo 4 moznych prikazov riadiacej jednotky, uvedenych v tabulke 11. V
kazdej faze sa ulozi len jedno tlacidlo, teda to, ktoré bolo stlacené pocas 1 Krok-za-krokom

fazy ukladania do paméte. 2 Ciasto¢né otvorenie
Poznamka - Jednokanélové vysielade maju len tlacidlo 1, dvojkanalové 3 Otvor
vysielace len tladidla 1 a 2. 4 Zatvor

3.7.4 - Procedura ukladania do paméate v Rezime 2

Tabulka 12 - Procedira ukladania do pamdéte v Rezime 2

01. Stladte a pustite tlacidlo radio (& na riadiacej jednotke tolkokrat, ako je &islo Zelaného prikazu 4y
(1...4 - tabulka 11). (=4 4
02. Skontrolujte, Ciled L4(R) na riadiacej jednotke vyda rovnaky pocet zableskov, ako je Cislo zelaného NI
prikazu (1...4). SN 4
03. Do 10 sekund podrzte stlacené aspon 3 sekundy zelané tlaCidlo vysielaca, ktory ukladate do paméte, ¥ 4
a potom tlacidlo pustite. 3s
Ak uloZenie do paméate prebehlo spravne, led L4(R) na riadiacej jednotke vyda 3 zablesky. SVENVESY
A Zopakujte proceduru s kazdym vysielatom, ktory chcete uloZit do paméte. O; O7 O @
Faza ukladania do pamate sa ukondi, ak 10 sekund nebude ulozené nic.

3.8 - Ulozenie vysielaéda do pamdte v blizkosti riadiacej jednotky (s dvomi vysiela¢mi)

Prostrednictvom tejto procedry sa ulozi NOVY vysielad do paméte s pouzitim druhého vysielada (STAREHO), uZ uloZzeného v pamati a
funkcného, bez pouZitia tlacidiel riadiacej jednotky, staci stat v jej blizkosti. )

Pocas procedury je NOVY vysiela¢ uloZzeny do pamaéte tak, ako bol ulozeny STARY vysiela¢ (Rezim 1 alebo Rezim 2).

Tato procedira méze prebehnit na vSetkych prijimaéoch, ktoré sa nachadzaju v dosahu vysielaéa, preto sa uistite, ze
je pod napatim len ten, ktorého sa tato operacia tyka.

Tabulka 13 - Procedira ukladania vysielaca do pamate v blizkosti riadiacej jednotky

01. Postavte sa s dvomi vysielacmi v blizkosti riadiacej jednotky: A pockajte 1 sekundu medzi jednym a d'alSim krokom.

02. Na NOVOM vysielaci podrzte stlatené aspon 8 sekund tladidlo, ktoré si Zelate ulozit do pamate, ¥ 4
a potom ho pustite. 8s
03. Na STAROM vysiela&i 3-krat pomaly stladte a pustite tlagidlo. Y4 ¥4 34




04. Na NOVOM vysieladi 1-krat pomaly stlacte a pustite tlacidlo. ¥4

A Zopakuijte proceduru s kazdym vysielacom, ktory chcete ulozit do pamate.

3.9 - Vymazanie vSetkych vysielacov z pamate
A Pozor! - Tato procediira mdéze byt vykonana, LEN ak je paméat radia odomknuta.

Tabulka 14 - Procedira vymazania vysielacov

01. Podrte stlagené tladidlo radio (‘2 na riadiacej jednotke a2 do kroku 02. 4
=
02. Pockajte, kym sa rozsvieti led L4(R), potom pockajte, kym zhasne, a potom pockajte, NIV N (5/ N (5/ N
kym vydé 3 zablesky. (&) N @ & OO0
03. Uvolnite tlaCidlo presne pocas 3. zablesku. 4
=
. . , X . . , , Nl NIl N1/ N1/ Nl
A Ak ukladanie do paméte prebehlo spravne, led L4(R) na riadiacej jednotke vyda 5 zableskov. (5: Cb: Cb: S Cb:

3.10 - Zamknutie / odomknutie pamate radia

A Téato procedura zamkne pamét a brani tak ukladaniu a mazaniu radiovych vysielacov.

Tabulka 15 - Proceduira zamknutia / odomknutia pamaéte radia

01.  Vypnite elektrické napajanie riadiacej jednotky. ~
~ H ~
02. Podrte stlagené tladidlo radio (B2 na riadiacej jednotke aZ do kroku 03. 4
(==
03. Znovu zapnite elektrické napajanie riadiacej jednotky (nadalej drzte stlacené tladidlo). (&) O |
= P2 ON BN
04. Po 5 sekundach led L4(R) vyda 2 pomalé zablesky: teraz pustite tlacidlo. \(5/ NIV
( (= ) 5 S L4(R) N N
4
(=
05. (do 5 sekund) opakovane stlagajte a pustajte tlacidlo radio (‘&2 na riadiacej jednotke
pre wber jednej z tychto moznosti: 43
- led zhasnuté = Deaktivacia zamku ukladania do paméte, (=

- led rozsvietena = Aktivacia zamku ukladania do pamaéte.

A Po 5 sekundach od posledného stlacenia tlacidla radio led L4(R) vyda 2 pomalé zablesky NI
na signalizaciu ukonc&enia procedury. 5s 4R




4 BLIZSIE INFORMACIE

4.1 - Pridanie alebo odobratie zariadeni

Je mozné kedykolvek pridat alebo odobrat zariadenia. Na vstup STOP je mozné zapajit rézne typy zariadeni, ako je popisané v nasledujucich
odsekoch. Procedura je popisana v odseku 3.3 (Nacitanie poléh otvorenia a zatvorenia brany).

Vstup STOP

STOP je vstup, ktory vyvola okamzité zastavenie manévru, po ktorom nasleduje kratka inverzia. Na tento vstup mézu byt zapojené
zariadenia s vystupom s kontaktom norméalne otvorenym (NO), norméaline zatvorenym (NC) alebo zariadenia s vystupom s konStantnym
odporom 8,2 kQ napriklad citlivé hrany.

Riadiaca jednotka rozozna typ zariadenia, zapojeného na vstup STOP, pocCas fazy nacitania (odsek 3.3 Nacitanie poldh otvorenia a
zatvorenia brany); nasledne, ked sa prejavi akakolvek zmena voci naditanému stavu, bude vyvolany STOP.

Pomocou vhodnych opatreni je mozné na vstup STOP zapajit viac ako jedno zariadenie, aj réznych typov:

- Viaceré zariadenia NO sa m6zu zapojit medzi sebou paralelne, bez obmedzenia poctu.

- Viaceré zariadenia NC sa mdzu zapojit medzi sebou do série, bez obmedzenia poctu.

- Viaceré zariadenia s konstantnym odporom 8,2 kQ mézu byt zapojené “kaskadovite” s jedinym konecnym odporom 8,2 kQ.

- Je mozna kombinacia NO a NG, a to polozenim 2 kontaktov paralelne, pricom do série ku kontaktu NC treba dat odpor 8,2 kQ (toto
umoZniuje aj kombinaciu 3 zariadeni: NO, NC a 8,2 kQ).

Ak je vstup STOP pouzity na zapojenie zariadeni s bezpecnostnou funkciou, jedine zariadenia s vystupom s konstantnym odporom 8,2
kQ zaruCuju bezpecnostnu kategoriu lll proti porucham, podia normy EN 13849-1.

Fotobunky

Riadiaca jednotka ma funkciu “Fototest”, ktora zvySuje spolahlivost bezpecnostnych zariadeni a umozfiuje dosiahnut “kategériu II” podla
normy EN 13849-1, ¢o sa tyka zostavy riadiaca jednotka plus bezpecnostné fotobunky.

Ked je aktivovany manéver, skontroluju sa zainteresované bezpecnostné zariadenia a jedine ak je vSetko v poriadku, manéver sa zacne. Ak
test dava negativny vysledok (fotobunka oslepena sinkom, skrat na kébloch atd.), povazuje sa to za poruchu a manéver nie je vykonany. Ak
chcete pridat par fotobuniek, zapojte ich, ako je popisané dale;.

® Zapojenie bez funkcie “Fototest”:
Napojte prijimace priamo z vystupu prisluSenstva na riadiacej
jednotke (svorky 1 - 4).
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® Zapojenie s funkciou “Fototest”:

Napajanie vysielaCov fotobuniek sa neberie priamo z vystupu
prisluSenstva, ale z vystupu “Fototest” medzi svorkami 6 - 4.
Maximalny pouZitelny odber na vystupe “Fototest” je 100 mA.
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A Na pouzivanie funkcie “Fototest” je potrebné aktivovat “synchronizaciu”, ako je popisané v navode k fotobunkam.




4.2 - Nudzova batéria

Pre ROAD existuje volitelna nudzova batéria, model PS124 (1,2 Ah so zabudovanou nabijackou). Na vykonanie zapojenia nudzovej batérie

postupujte podia nasledovného obrazka.

POZOR! - Elektrické zapojenie nidzovej batérie na riadiacu jednotku musi byt vykonané az potom, ked su dokonéené
vSetky fazy montaze a programovania, pretoze batéria predstavuje nidzové napajanie.
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4.3 - Zapojenie programatora Oview

Na riadiacu jednotku je mozné zapajit prostrednictvom rozhrania IBT4N programovaciu jednotku Oview, cez zbernicovy kabel so 4 vnutornymi
elektrickymi vodic¢mi. Tato jednotka umozriuje kompletné a rychle programovanie funkcii, nastavenie parametrov, aktualizaciu firmvéru riadiacej

jednotky, diagnostiku pri pripadnych poruchach a pravidelny servis.

Oview umoznuje pracovat s riadiacou jednotkou na maximalnu vzdialenost priblizne 100 m. Ak je medzi sebou zapojenych viac riadiacich
jednotiek v sieti ‘BusT4’, zapojenim Oview na jednu z tychto riadiacich jednotiek je mozné zobrazit na displeji vSetky jednotky zapojené v sieti
(maximélne 16 riadiacich jednotiek). Oview mbze zostat zapojena na riadiacu jednotku aj po¢as normalneho fungovania pohonu, ¢o umozriuje

pouzivatelovi posielanie prikazov cez Specialne menu.
A pozor! - Pred zapojenim rozhrania IBT4N je potrebné vypnut elektrické napajanie riadiacej jednotky.
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4.4 - Uplné vymazanie pamite

Ked je potrebné vykonat celkové vymazanie paméte a obnovenie hodnét z vyroby, vykonajte nasledovnu proceduru, pri¢om motor musi byt
nehybny:

Tabulka 16 - Procedira uplného vymazania pamate

01. Podrzte 3 sekundy sucasne stlacené tladidla A a V. vy ¥
]3] 8s

02. Ked sa rozsvietia naraz vSetky led, uvolnite tlaCidla. L,

AN Nl N1/
/TN /TN /TN

alc
03. Na konci procedury led L1, L2 a L3 blikaju. S % S % S % @

A Po Uplnom vymazani je mozné spustit proceduru naditania koncového spinac¢a stlacenim tlaCidla OPEN alebo CLOSE.

A Dolezité - Tato procedira nevymaze vysielace.

4.5 - Specialne funkcie

Funkcia “Vzdy otvor”

Je to vlastnost riadiacej jednotky, ktora umozniuje ovliadat otvaraci manéver vzdy, ked prikaz “Krok-za-krokom” trva dihsie ako 3 sekundy;
uzitocné napriklad na zapojenie kontaktu Casového programatora na vstup SbS, pre udrzanie otvorenej brany pocas urcitého Casoveho
Useku.

Tato vlastnost je platna pri akomkolvek naprogramovani vstupu SbS (vid parameter “Funkcia SbS” - tabulka 11).

Funkcia “Hyb v kazdom pripade”

Ak niektoré bezpeCnostné zariadenie nefunguje spravne alebo je pokazené, je aj tak mozné ovladat pohon a hybat branou v rezime “Osoba
pritomna”. Blizsie informéacie st v oddelitelnej prilohe “NAVOD NA POUZIVANIE” (posledna &ast tohto navodu).

4.6 - Napajanie externych zariadeni

Ak si zelate napajat externé zariadenie (bezdotykovy &itac transponderovych kariet

alebo podsvietenie kiucového selektora), je mozné toto zariadenie zapojit na riadiacu 8 7 6 5 4 3 2 1

jednotku vyrobku, ako je znazornené na vedlajSom obrazku.

Napéjacie napétie je 24 Vcc -30% + +50% s maximalnym dovolenym odberom prudu I

100 mA. ¢
i z
-~ >
g <
(=) (3]

5 DIAGNOSTIKA

Riadiaca jednotka vydava zvlaStne signaly, ktoré ukazuju stav fungovania alebo pripadné poruchy.
Led OK m&ze blikat Cervenou farbou, ak je pocas normalneho fungovania zistena nejaka anomalia; vydava urcity pocet zableskov, po ktorych
nasleduje 1-sekundova pauza, ktoré predstavuju typ chyby/poruchy.

5.1 - Signaly majaka a pomocného svetla

Tabulka 17 - Signaly majaka a pomocného svetla

Signalizacia Pri¢ina RieSenie

2 zablesky Zasah fotobunky Na zaciatku manévru jedna alebo viac fotobuniek nedavaju suhlas k pohybu:
pauza 1 sekundu skontrolujte, ¢i nie su prekazky.

2 zablesky Pocas zatvérania je to normalne, ak je skuto&ne pritomna prekazka.

3 zablesky Zasah obmedzovaca Pocgas pohybu brana prekonala vacsie trenie: skontrolujte pricinu.

pauza 1 sekundu| “Sily motora”

3 zablesky

4 zablesky Zasah vstupu STOP Na zadiatku manévru alebo pocas pohybu prislo k zasahu vstupu STOP: skontrolujte
pauza 1 sekundu pricinu.

4 zablesky

5 zableskov Chyba ukladania vnutornych Pockajte aspori 30 sekund, pocas ktorych sa riadiaca jednotka pokusi resetovat. Ak
pauza 1 sekundu| parametrov do paméate stav pretrvava, je potrebné vymazat pamat a znovu vykonat ukladanie do pamate.

5 zableskov

6 zableskov PrekroCeny maximalny limit Pockajte niekolko minut, kym sa obmedzova¢ manévrov vrati pod maximalny limit.
pauza 1 sekundu| manévrov za hodinu

6 zableskov

7 z&bleskov Chyba na vnutornych elektrickych | Odpojte na niekolko sekund vSetky napajané obvody, potom znovu skuste poslat
pauza 1 sekundu| obvodoch prikaz; ak stav pretrvava, mohlo by ist o vaznu poruchu na karte alebo na kablovani
7 zableskov motora: skontrolujte a pripadne vymerite.
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8 zableskov
pauza 1 sekundu
8 zableskov

Uz je pritomny prikaz

Uz je pritomny iny prikaz. Odstrarite pritomny prikaz, aby ste mohli posielat dalSie.

10 zableskov
pauza 1 sekundu

10 zableskov poldh

Timeout manévru alebo vypadok
prudu motora pocas nacitania

skontrolujte, Ci je riadiaca jednotka spravne zasunuta do svojho konektora.

Ak je to Timeout, manéver je prili§ dihy. Skratte ¢as manévru zvySenim rychlosti
alebo vyvazenim brany na znizenie namahy motora. Ak je to vypadok prudu motora,

5.2 - Signaly led nachadzajiucich sa na riadiacej jednotke

Na riadiacej jednotke sa nachadzaju led, ktoré

(4
mozu vydavat zvliaStne signaly jednak pocas 0
normalneho fungovania, jednak v pripade
poruchy. 7 /A Cooooooood)
N L4R) L3 L2 L1
‘ {{ =) ﬁcvosev ﬁStop/SetﬁOpenA /Z
@ 4 = Tl = T =N i =)
L3 L2 L1 X
QSe‘ Open 4
ed O Pri¢ina RieSenie
Cervena a zelend led zhasnuta | Chyba Skontrolujte, &i je pritomné napajanie. Skontrolujte, ¢i nezasiahli poistky: ak
ano, zistite pri¢inu poruchy, a potom ich vymente za nové rovnakej
hodnoty.
Zelena alebo Cervena led Vazna chyba Sklste na péar sekund vypnut riadiacu jednotku. Ak stav pretrvava, ide o
rozsvietena poruchu a treba vymenit elektronickl kartu.
1 zeleny zablesk za sekundu Vsetko OK Normalne fungovanie riadiacej jednotky
2 rychle zelené zablesky Prislo k zmene stavu Je to normélne, ked pride k zmene na jednom zo vstupov: SbS, STOP,
vstupov zasah fotobunky alebo je pouzity radiovy vysielac.
Séria Cervenych zableskov Rbézne Rovnaka signalizacia ako na majaku alebo pomocnom svetle: tabulka 20
oddelenych 1-s pauzou
Led STOP (Cervena) Priéina RieSenie
Zhasnuta Zasah vstupu Skontrolujte zariadenia zapojené na vstup STOP.
STOP
Rozsvietena Vsetko OK Vstup STOP aktivny

Tabulka 19 - Led na tlacdidlach (obr. 10)
Popis

Zhasnuta Pocas normélneho fungovania ukazuje “Kratke spomalenie”
Rozsvietena Poc¢as normélneho fungovania ukazuje “DIhé spomalenie”
Blika Prebieha programovanie funkci.

Popis

Zhasnuta Poc¢as normélneho fungovania ukazuje “Rychlost motora” pomala
Rozsvietena PocCas normalneho fungovania ukazuje “Rychlost motora” rychla
Blika - Prebieha programovanie funkcii.

- Ak blika sucasne s L1 a L3, ukazuje, Ze potrebné vykonat fazu nacitania poléh otvorenia a zatvorenia
brany (odsek 3.3).

R Popis

Zhasnuta Pocas normélneho fungovania ukazuje “Automatické zatvaranie” deaktivované

Rozsvietena Poc¢as normalneho fungovania ukazuje “Automatické zatvaranie” aktivne

Blika - Prebieha programovanie funkcii.
- Ak blika sucasne s L1 a L2, ukazuje, Ze potrebné vykonat fazu nacitania poldh otvorenia a zatvorenia
brany (odsek 3.3).

L4(R) (radio) Popis

Rozsvietena Pocas normélneho fungovania ukazuje, Ze bol prijaty radiovy kod, ktory nie je v paméti.

Blika Prebieha programovanie funkcii alebo vymazavanie radiového vysielaca.
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6 CO ROBIT, KED...

V tabulke 20 su informacie uzitocné pri rieSeni problémov, s ktorymi sa mézete stretnit pocas montaze alebo z dévodu poruchy.

Problém

RieSenie

Radiovy vysiela¢ neoviada branu a led na
vysieladi sa nerozsvieti

Skontrolujte, Ci batérie vysielaca nie su vybité: pripadne ich vymenite.

Radiovy vysiela¢ neovlada branu a led na
vysieladi sa rozsvieti

- Skontrolujte, &i je vysielad spravne uloZzeny v paméti radiového prijimaca.

- Skontrolujte spravne vydavanie radiového signalu vysielaCom, a to nasledovnou praktic-
kou skuskou: stlacte tlaCidlo a priloZzte led k anténe obyc¢ajného radiového prijimaca
(najlepsie lacny model), zapnutého a naladeného na pasmo FM na frekvenciu 108,5 MHz

Neovlada sa ziaden manéver a led OK
neblika

Skontrolujte, ¢i je pohon napéjany sietovym napatim 230 V. Skontrolujte, ¢i nie su vypalené
poistky F2; v takom pripade skontrolujte pri¢inu a potom ich vymente za nové rovnakej
hodnoty a parametrov (obr. 11).

Neovlada sa ziaden manéver a majak je
zhasnuty

Skontrolujte, &i je prikaz skutocne prijaty. Ked prikaz dorazi na vstup SbS, led OK vyda
dvojity zablesk na potvrdenie, ze prikaz bol prijaty.

Manéver sa nerozbieha a pomocné svetlo
vyda niekolko zableskov

Spocitajte zablesky a porovnajte ich v tabulke 19.

Manéver sa zacne, ale hned pride ku kratkej
inverzii

Vybrana sila méze byt prili§ nizka pre pohyb brany: skontrolujte, & nie su pritomné
prekdzky a pripadne nastavte vySSiu silu, alebo skontrolujte, ¢i nie je zablokovany
koncovy spinac.

/  LIKVIDACIA VYROBKU

Tento vyrobok je neoddelitelnou suc¢astou automatickej brany, a preto musi byt zlikvidovany spolu s fiou.

Rovnako ako pri montazi, aj na konci zivota tohto vyrobku musia byt kroky jeho likvidacie vykonané kvalifikovanym pracovnikom.

Tento vyrobok je zlozeny z réznych typov materidlov: niektoré mézu byt recyklované, iné musia byt zlikvidované. Je dblezité informovat sa o
systéme recyklacie alebo likvidacie podla nariadeni platnych vo vasSej krajine pre tuto kategoériu vyrobkov.

A POZOR! - Niektoré &asti vyrobku moézZzu obsahovat jedovaté alebo nebezpecéné latky, ktoré po vyhodeni mézu mat
Skodlivé ucinky na Zivotné prostredie a na F'udské zdravie.
Ako znazoriuje vedlajsi symbol, je zakdzané vyhodit tento vyrobok do domového odpadu. Vykonajte ‘separovany zber’ pre
likvidaciu v sulade s predpismi platnymi vo vaSej krajine alebo odovzdajte vyrobok predajcovi v momente kupy nového,

rovnocenného vyrobku.

A POZOR! - Nariadenia platné na narodnej GUrovni mézu predpisovat tvrdé sankcie pre pripady nelegalnej

likvidacie tohto vyrobku.

Na udrzanie konstantnej Urovne bezpecnosti a zaruCenie maximalnej Zivotnosti celého automatického systému je potrebné vykonavat
pravidelny servis: najneskdr do 6 mesiacov alebo maximalne po 10.000 manévroch od posledného servisu.

POZOR! - Servis sa musi vykonavat pri plnom dodrziavani bezpe¢nostnych vystrah, uvedenych v tomto navode, a v

sulade s platnymi zakonmi a normami.

01. |~m=—

ZUN

Vypnite sietové napajanie pohonu a skontrolujte stav opotrebenia vSetkych materidlov, ktoré tvoria automaticky systém:
davajte pozor na znamky erézie a oxidacie konstrukénych Casti; diely, ktoré neposkytuju dostatoéné zaruky, vymerite.

02. | Skontrolujte stav opotrebenia pohyblivych dielov: ozubené koleso, ozubeny hreber a vetky ¢asti kridla; opotrebované diely vymerite.
03. \E‘n/ Zapnite sietové napéajanie pohonu a vykonajte vietky skusky a previerky ako pri instalacii pohonu.




O  TECHNICKE PARAMETRE

VSetky uvedené technické parametre sa vztahuju na teplotu prostredia 20°C (= 5°C). e Nice S.p.A. si vyhradzuje pravo prinasat Upravy na
vyrobku, kedykolvek to uzna za potrebné, pricom vSak zachova rovnaku funkénost a U¢el pouZitia.

ROAD (RD400)

Typolégia

Elektromechanicky pohon pre automaticky pohyb posuvnych bran s rezidenénym pouzitim,
kompletny s elektronickou riadiacou jednotkou

Ozubené koleso

Z: 15; modul: 4; rozstup: 12,5 mm; priemer rozstupovej kruznice: 60 mm

Maximalny kratiaci moment
pri rozbehu

12 Nm; zodpoveda schopnosti dat do pohybu kridlo so statickym odporom do 400 N

Nominalny krdtiaci moment

5 Nm; zodpoveda schopnosti udrzat v pohybe kridlo s dynamickym odporom do 167 N

Rychlost naprazdno

0.25 m/s; riadiaca jednotka umoznuje nastavenie rychlosti od: 0,13 m/s alebo 0,25 m/s

Rychlost pri nominalnom krat. momente

0.16 m/s

Frekvencia max. cyklov fungovania

50 cyklov / den (riadiaca jednotka obmedzuje cykly na maximum uvedené v tabulkach 1 a 2)

Maximalny ¢as nepretrzitého fungovania

9 minut (riadiaca jednotka obmedzuje nepretrzité fungovanie na maximum uvedené v tabul-
kach 1 a2)

Napajanie RD400
Napajanie RD400/V1

230 Ve~ (+10% +15%) 50/60 Hz
120 Vi~ (+10% +15%) 50/60 Hz

Poistky

F1: 1 Atyp T (250 V) - F2: 2 Atyp T (250 V)

Maximalny vykon

210W (1,1 A

|zolacna trieda

1 (vyZzaduje sa bezpecnostné uzemnenie)

Vystup majaka

Pre 1 majak s led ELDC

Vstup STOP Pre kontakty normalne zatvorené, normalne otvorené alebo s konstantnym odporom 8,2 kQ;
samonacitanie (zmena voci stavu uloZenému v paméti vyvola prikaz “STOP”)

Vstup PP Pre kontakty normalne otvorené (zatvorenie kontaktu vyvola prikaz Krok-za-krokom)

Vstup ANTENNA Radio 52 Q pre kabel typu RG58 alebo podobny

Radiovy prijimac

Zabudovany

Programovatelné funkcie

3 funkcie typu ON-OFF a 3 nastavitelné funkcie (vid tabulky 13 a 15)

Funkcie so samonaditanim

Samonaditanie typu zariadenia “STOP” (kontakt NO, NC alebo odpor 8,2 kQ)
Samonacitanie poléh otvorenia a zatvorenia brany a vypodet bodov spomalenia a Ciastocného
otvorenia

Pracovna teplota

-20°C ... +65°C

Stupen ochrany

IP 44

Rozmery a vaha

330 mm x 195 mm, v. 277 mm; 8 kg

RADIOVY PRIJIMAC

Typologia Prijimac so 4 kanalmi pre radiové ovladanie, zabudovany
Frekvencia 433.92 MHz
Kddovanie Digitalne Rolling code 52 Bit, typ FLOR

Digitalne Rolling code 64 Bit, typ SMILO

Kompatibilita vysielacov *

Podporované protokoly: Flor, O-Code, Smilo

VysielaCe, ktoré sa daju zapaméatat

Do 100, ak su ulozené v ReZime 1

Impedancia vstupu

52 Q

Citlivost

lepSia ako 0.5 pvV

Dosah vysielacov

Od 100 do 150 m, tato vzdialenost sa mbze menit, ak su pritomné pripadné prekazky a
elektromagnetické ruSenie a je ovplyvnena polohou prijimacej antény

Vystupy

Pre prikazy vid tabulky 4 a 5

Pracovna teplota

-20°C ... +55°C

* Prvy ulozeny vysiela¢ uréuje aj typ ostatnych, ktoré sa budi méct ulozit do paméte nasledne.




Vyhlasenie o zhode ES (¢. 297/ROAD400)
a vyhlasenie o zabudovani “Ciasto¢ne skompletizovaného strojového zariadenia”

Poznamka - Obsah tohto vyhlasenia zodpoveda obsahu oficialneho dokladu, ulozeného v sidle Nice S.p.A., a najma jeho poslednej revizii
dostupnej pred tlacou tohto navodu. Tu uvedeny text bol upraveny z tlacovych dévodov. Képiu orignalneho vyhlasenia si mbzete vyziadat
v Nice S.p.A. (TV), Taliansko.

Revizia: 9 Jazyk: SK

Meno vyrobcu: NICE S.p.A.

Adresa: Via Pezza Alta N°13, 31046 Rustigné di Oderzo (TV), Taliansko

Osoba poverena zostavenim NICE S.p.A.

technickej dokumentacie:

Typ vyrobku: Elektromechanicky prevodovy pohon so zabudovanou riadiacou jednotkou
Model / Typ: RD400, RD400/V1

Prislusenstvo: ELDC, EPMA

Dolupodpisany Roberto Griffa, vo funkcii konatela, vyhlasuje na svoju vlastni zodpovednost, e horeuvedeny vyrobok spifa naleZitosti
nasledovnych smernic:

Smernica 2014/53/EU (RED) - Ochrana zdravia (€l. 3(1)(a)): EN 62479:2010
- Elektricka bezpecnost (Cl. 3(1)(@)): EN 60950-1:2006+A11:2009+A12:2011+A1:2010+A2:2013
- Elektromagneticka kompatibilita (€l. 3(1)(b)): EN 301 489-1 V2.2.0:2017, EN 301 489-3 V2.1.1:2017
- Radiové spektrum (Cl. 3(2)): EN 300 220-2 V3.1.1:2017

“« X

Dalej vyrobok spifia naleZitosti nasledovnej smernice v zmysle poZiadaviek platnych pre “iastoéne skompletizované strojové zariadenie”

(Priloha Il, ast 1, oddiel B):
Smernica 2006/42/ES EUROPSKEHO PARLAMENTU A RADY zo 17. maja 2006 o strojovych zariadeniach a o zmene a doplneni
smernice 95/16/ES (prepracované znenie).

- Whlasuje sa, Ze prislusna technicka dokumentéacia bola zostavena v sulade s prilohou VII B smernice 2006/42/ES a ze boli dodrzané
nasledovné zékladné nalezitosti: 1.1.1-11.2-113-121-126-151-152-155-156-15.7-158-1.5.10-1.5.11

- VWyrobca sa zavédzuje na zéklade dbvodnej ziadosti odovzdat kompetentnym organom prislusné informacie o “ CiastoCne
skompletizovanom strojovom zariadeni”, pricom sa zachova nedotknuté jeho pravo na dusevné viastnictvo.

- Pokial je “Ciastocne skompletizované strojové zariadenie” uvadzané do prevadzky v eurépskej krajine s Uradnym jazykom inym, ako je
ten, v ktorom je pisané toto vyhlasenie, dovozca ma povinnost prilozit k tomuto vyhlaseniu prislusny preklad.

- Upozomujeme, ze “CiastoCne skompletizované strojové zariadenie” nesmie byt uvedené do prevadzky, az kym koncové strojové
zariadenie, v ktorom je zabudované, nebolo vyhlasené zhodnym s ustanoveniami smernice 2006/42/ES.

Okrem toho vyrobok spifia naleZitosti nasledovnych noriem:
EN 60335-1:2012+A11:2014, EN 62233:2008
EN 60335-2-103:2015, EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007+A1:2011

Miesto a datum: Oderzo, 12. jula 2017
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